SERVO MOTOR-POTANSIYOMETRE

Servo, mekanizmalardaki agisal-dogrusal pozisyon, hiz ve ivme
kontroliini hatasiz bir sekilde yapan tahrik sistemi olarak
tanimlanir. Yani hareket kontrolii yapilan bir diizenektir.

Servo motorun kahverengi(GND),kirmizi(5V),
baglanir.

Arduino Uno lizerindeki PWM() pinleri=3,5,6,9,10,11 dijital pinleridir.

Potansiyometre, bir diger adiyla reosta, direng cesitlerinden
biridir. Potansiyometrenin 6zelligi kontrol edilebilir direng
olmasidir.

Bir bacagi 5V,orta bacagi AX(X degeri=0,1,2,3,4,5 olabilir) diger
bacagi GND'dir.

- pot diye bir degisken olusturuldu

e Servo pini acisini pot yap
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- servo motorun alacagi degerler potansiyometrenin

alacagi degerlerdir.



Biz potansiyometrenin alacagi degerlere bagl olarak dijital PWM pinlerine bagladigimiz bir LED’in
parlakhigini ayarlayabilir,buzzerin ses seviyesi ayarlayabiliriz.

Ornek olarak:

5.dijital PWM pinine bagh olan buzzerin ses seviyesi potansiyometrenin alacagi degere gére

degismesi.
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